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Ejemplo de MCU
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AVR DB de Microchip

TI MSP430

Infineon Aurix

STM32WLE5/E4xx

Ejemplos: Y = 4, 8, 16, 32 bits (ancho del bus)

PWM

El bloque de modulación por ancho de pulsos 
(PWM) permite que la CPU controle conversores de 
potencia, cargas resistivas, motores, etc., sin tener 
que usar muchos recursos de la CPU en un bucle 
temporizador eficiente

Memoria RAM/ROM/FLASH

•	 Instrucciones básicas: ROM
•	 Memoria de programa: Flash
•	 Memoria de datos: RAM

Generador de señales de reloj

•	 Oscilador de cristal u
•	 Oscilador semiconductor

Controlador de interrupciones

Gestiona solicitudes de interrupción 
(IRQ) de varias fuentes distintas (como 
dispositivos externos de E/S) que puedan 
darse al mismo tiempo

Puertos serie y UART
El bloque receptor/transmisor asíncrono 
universal (UART) permite la recepción 
y transmisión de datos a través de una 
línea en serie con muy poca carga para 
la CPU

E/S (GPIO)

Los pines de entrada/salida de uso 
general se pueden configurar mediante 
software para tener un estado de 
entrada o de salida. Cuando los pines 
GPIO se configuran a un estado de 
entrada, con frecuencia se los emplea 
para leer sensores o señales externas. 
Sin embargo, cuando se los configura 
a un estado de salida, los pines GPIO 
pueden accionar dispositivos externos 
tales como LED o motores, a menudo de 
forma indirecta, a través de circuitos de 
potencia externos.

Conversor A/D

Convierte los datos entrantes del sensor 
en un formato que el procesador pueda 
reconocer

Temporizador/Contador

Varios circuitos. Cronómetro de 
intervalos programable (PIT) más 
habitual

Programación y depuración 
de errores en circuito

Circuitos de depuración de errores en 
el chip que, cuando un emulador en 
circuito (ICE) accede a ellos a través  
de JTAG, permite depurar errores en  
el firmware mediante un depurador

CPU XBIT 

Desde procesadores  
pequeños y sencillos de  
4 bits a otros más complejos 
de 32 o 64 bits


